Zawod: technik elektryk
Symbol cyfrowy: 311[08] 311[08]-01-072
Numer zadania: 1

Czas trwania egzaminu: 240 minut

ARKUSZ EGZAMINACYJNY
ETAP PRAKTYCZNY
EGZAMINU POTWIERDZAJACEGO KWALIFIKACJE ZAWODOWE
CZERWIEC 2007

Informacje dla zdajgcego

1.

10.

Materiaty egzaminacyjne obejmujg: ARKUSZ EGZAMINACYJNY 2z trescig
zadania idokumentacja, zeszyt ze strong tytutowg KARTA PRACY
EGZAMINACYJNEJ oraz KARTE OCENY.

Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny, ktéry otrzymate$, zawiera 6 stron. Sprawdz,
czy pozostate materialy egzaminacyjne sg czytelne i nie zawierajg blednie
wydrukowanych stron. Ewentualny brak stron lub inne usterki w materiatach
egzaminacyjnych zglo§ przewodniczgcemu zespolu nadzorujgcego etap
praktyczny.

Na KARCIE PRACY EGZAMINACYJNEJ:

— wpisz swojg date urodzenia,

— wpisz swéj numer PESEL.

Na KARCIE OCENY:

— wpisz swojg date urodzenia,

— wpisz swoj numer PESEL i zakoduj go,

— wpisz odczytany z arkusza symbol cyfrowy zawodu,

— zamaluj kratke z numerem odpowiadajgcym numerowi zadania odczytanemu
z arkusza.

Zapoznaj sie z trescig zadania egzaminacyjnego, dokumentacjg zatgczong do
zadania. :

Rozwigzanie obejmuje opracowanie projektu realizacji prac okreslonych w tresci
zadania, wykonanie prac zwigzanych z opracowywanym projektem i sporzadzenie
dokumentacji z ich wykonania.

Zadanie rozwigzuj w zeszycie KARTA PRACY EGZAMINACYJNEJ od razu na
czysto. Notatki, pomocnicze obliczenia itp., jezeli nie nalezg do pracy, obwiedz
linig i oznacz stowem BRUDNOPIS. Zapisy oznaczone BRUDNOPIS nie beda
oceniane.

Po rozwigzaniu zadania ponumeruj strony pracy egzaminacyjnej. Numerowanie
rozpocznij od strony, na ktorej jest miejsce do zapisania tytutu pracy.

Na stronie tytutowej zeszytu KARTA PRACY EGZAMINACYJNEJ wpisz liczbe
stron swojej pracy.

Zeszyt KARTA PRACY EGZAMINACYJNEJ i KARTE OCENY przekaz zespotowi
nadzorujacemu etap praktyczny.

Powodzenia!



Zadanie egzaminacyjne

Opracuj projekt realizacji prac prowadzacych do lokalizacji i usunigcia uszkodzenia
w obwodzie elekirycznym tasmowego transportera materiatow budowlanych (Zatacznik 1),
ktéry zostat przewieziony z jednego placu budowy na drugi. Operator, po dokonaniu
wstepnych ogledzin, podigczyt przewdd zasilajgcy do gniazda w rozdzielnicy celem
uruchomienia urzadzenia i nacisnat przycisk sterujgcy S2. Préba uruchomienia
tasmociagu nie powiodta sie.
Sporzgdz dokumentacje z wykonania prac na podstawie wynikow pomiaréw oraz wskazan

czujnika kolejnosci i zaniku faz opisanych przez operatora (Zatacznik 3).

Projekt realizacji prac powinien zawierac:

1. Tytut pracy egzaminacyjnej wynikajacy z tre$ci zadania.

2 Zatozenia do opracowania projektu wynikajace z treéci zadania i zatacznikdw.

3. Wykaz prawdopodobnych przyczyn uszkodzenia w obwodzie elektrycznym
tasmowego transportera materiatow budowlanych.

4. Algorytm prac prowadzacych do lokalizacji i usuniecia uszkodzenia.

5. Wykaz mierzonych wielkosci elektrycznych i przyrzadow kontrolno - pomiarowych.

6. Wskazania eksploatacyjne dotyczace bezpiecznego Kkorzystania z tasmowego
transportera materiatow budowlanych.

Dokumentacja z wykonania prac powinna zawierac:

1. Whnioski wynikajace z analizy wynikow- pomiaréw i wskazan czujnika kolejnosci
i zaniku faz opisanych przez operatora dotyczace miejsca i rodzaju uszkodzenia.

2. Wykaz narzedzi, materiatéw oraz czesci zamiennych potrzebnych do usunigcia
uszkodzenia.

3. Opis usuniecia uszkodzenia W obwodzie elektrycznym tasmowego transportera
materiatow budowlanych.

Do wykonania zadania wykorzystaj:

Schemat obwodow elektrycznych tasmowego transportera - Zatacznik 1.
Dokumentacje techniczng czujnika kolejnosci i zaniku faz — Zatacznik 2.
Wyniki pomiarow oraz opis dziatan operatora — Zatgcznik 3.

Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 240 minut.
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Schemat obwodoéw elektrycznych taSmowego transportera Zalacznik 1
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Wykaz elementow
Nazwa llos¢ | Jednostka Oznaczenie
+Wiyczka tréjfazowa 16 A 1 szt. 3P+N+PE
\Wytgcznik silnikowy M250 1r/1z 4 (2,5 -4) A 1 szt. Q1
Styeznik LC1K 230 V 50 Hz +NO 1 szt. K1
\Czujnik kolejnosci i zaniku faz CKF-B 1 szt. F1
Wylacznik nadpradowy S301 B6 1 szt. Q2
Przycisk sterowniczy LP 322 (NC) 1 szt. S1
Przycisk sterowniczy LP 322 (NO) 1 szt. 52
Silnik asynchroniczny 1,5 kW; 400/230 V 1 szt. M1
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Dokumentacja techniczna czujnika kolejnoéci i zaniku faz Zatacznik 2

Czujnik kolejnosci i zaniku fazy CKF-B przeznaczony jest do zabezpieczania silnikow
elektrycznych, zasilanych z sieci tréjfazowej przed zanikiem napiecia, w co najmniej jednej
fazie lub asymetrii napie¢ miedzy fazami, z dodatkowym zabezpieczeniem przed zmiang
kierunku obrotéw silnika w przypadku zmiany kolejnosci faz przed czujnikiem.

Dziatanie

Sygnalizacja Opis sytuacyjny

Zanik napiecia, w co najmniej jednej, dowolnej fazie lub asymetria

Nie $wiecg OBIE | napigciowa migdzy fazami powyzej 45 V (j. spadek napigcia ponizej 185
diody LED. V na jednej fazie). Spowoduje to wylgczenie silnika z opdznieniemod 3 s
do 5 s, co zapobiega oditgczeniu silnika przy chwilowym spadku napiecia.

Zmiana kolejnosci faz przed czujnikiem, powodujgca niepozadang
zmiane kierunku wirowania silnika. Czujnik nie pozwoli na uruchomienie
silnika. Ponowne zataczenie jest mozliwe po podaniu wiasciwej
kolejnosci faz.

Swieci sie dioda
LED-
CZERWONA.

Swieci sie dioda

LED — ZIELONA. Prawidtowe zasilanie. Mozna uruchomi¢ silnik.

Dane techniczne

zasilanie ciggte 3x400 V

prad obciagzenia <10A

kontrola zasilania 2xLED

asymetria napigciowa zadziatania 45V~

napiecie zadziatania 185V

opéznienie wytaczenia od3sdo5s

pobér mocy 1,6 W

przylacze zaciski $rubowe 4 mm’
montaz na szynie TH-35
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Wyniki pomiaréw oraz opis dzialan operatora Zatacznik 3

Opis dziatan operatora

Operator sprawdzit, czy jest napiecie w gniezdzie w rozdzielnicy poprzez podiaczenie
innego urzadzenia, ktdre zadziatato prawidtowo. Czujnik kolejnosci i zaniku faz sygnalizuje

zaistniaty stan Swieceniem sie czerwonej diody LED.
WYNIKI POMIAROW

Tabela 1. Pomiary rézystancji przewodu zasilajgcego

Wielko$é mierzona L1 |12 [L3 [PE [N
Rezystancja [Q]
wtyczka — wylacznik Q1 Ojaooj|o
wtyczka - zacisk PE obudowy silnika 0
wtyczka - zacisk N czujnika F 0

Tabela 2. Pomiary w obwodzie giéwnym silnika

Wielko§¢ mierzona L1]12]L3
Rezystancja: [Q]
zestykow roboczych wytgcznika Q1 przy wytaczonym Q1
Q1-1/2 0
Q1-3/4 @
Q1-5/6 o
zestykow roboczych wytgcznika Q1 przy wigczonym Q1
Q1-1/2 0
Q1-3/4 0
Q1-5/6 0
przewodow w obwodzie zasilania czujnika F1 0 0 0
zestykdw roboczych stycznika K1 przy wytgczonym K1
K1-1/2 ©
K1-3/4 0
K1- 5/6 o
zestykow roboczych stycznika K1 przy symulowanym recznym wigczeniu
K1
K1-1/2 0
K1-3/4 0
K1- 5/6 0
przewoddw od stycznika K1 do silnika
- K1-2 0
K14 0
K1-6 0
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Tabela 3. Pomiary w obwodzie sterowania silnika

Wielkos¢ mierzona Wartos¢
Rezystancja: ]
zestyku przycisku sterujacego S2 1/3 przy wytaczonym S2 ©
zestyku przycisku sterujacego S2 1/3 przy wigczonym S2 0
odcinka obwodu od L1 do przycisku S2-1 przy wigczonym Q2 0
przewodu od przycisku S2-3 do czujnika F1-8 0
przewodu od przycisku $2-1 do stycznika K1-13 0
przewodu od przycisku §2-3 do stycznika K1-14 0
zestyku pomocniczego stycznika K1- 13/14 przy wytgczonym K1 0
zestyku pomocniczego stycznika K1- 13/14 przy symulowanym 0
wigczeniu K1
zestyku pomocniczego czujnika F1 -718 ©
przewodu od czujnika F1-7 do wytgcznika Q1-13 0
zestyku wytacznika Q1- 13/14 przy wytgczonym Q1 ©
wytacznika Q1- 13/14 przy wigczonym Q1 0
przewodu od wytacznika Q1-14 do stycznika K1-A1 0
cewki stycznika K1 1048
przewodu od cewki stycznika K1-A2 do punktu N 0
Tabela 3. Pomiary rezystancji uzwojen i izolacji silnika
Wielkos¢ mierzona Wartos¢
Rezystancja: [Q]
uzwojen miedzy zaciskami silnika: -
u1-vi 52
V1-W1 52
W1 -U1 52
izolacji miedzy uzwojeniami a obudowg silnika -
U1 -PE )
V1 -PE )
W1 -PE ©
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